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9raiPent portaEle: Contrairement aux machines portatives traditionnelles, qui 
sont simplement transportables, le DUAL SāSTEM répartit le poids entre les deux 
modules, chacun pesant environ 1͟ ƚg. Cela rend la machine véritablement 
portable et manipulable par un seul opérateur, sans nécessiter d’équipement de 
levage. 

0odularité: Le DUAL SāSTEM est composé de deux modules séparés: 

0odule de 5otation: Utilisé pour gérer le mouvement de rotation pendant les 
opérations d’alésage et de surfaçage. 

0odule d
aYancePent: Utilisé pour gérer le mouvement dύavancement, 
essentiel pour des travaux de précision, notamment lors des opérations de 
soudage de rechargement. 

'eux opérations siPultanées: Grġce aux panneaux de contrǀle indépendants, 
les Modules de ºotation et d’Avance peuvent être utilisés simultanément, 
permettant d’effectuer des opérations en parallŦle, comme le surfaçage d’une 
piŦce tout en effectuant un rechargement de soudure sur une autre. 

5oEustesse anti�YiErations: Les deux modules, qu’ils soient utilisés ensemble ou 
séparément, garantissent une stabilité structurelle optimale, réduisant au 
minimum les vibrations et maintenant une précision élevée pour toutes les 
opérations. 

0odule d
aYancePent '8$L 6<67(0 0odule de 5otation '8$L 6<67(0 

Le DUAL SYSTEM MAUCOTOOLS est une solution innovante pour 
les opérations sur site, conçue et brevetée pour rendre les 
Machines d’Alésage Portatives MAUCOTOOLS modulaires. Il est 
composé de deux modules légers, chacun pesant 1͟ ƚg, ce qui 
permet un transport et une utilisation faciles sans nécessiter 
d’équipements de levage lourds. 

Tant le Module de Rotation Ǣue le Module dύAvancement  
sont équipés de panneaux de contrǀle indépendants, 
permettant d’eȹectuer simultanément des opérations 
telles Ǣue le surűaŋage et le soudage. Ce sȪstŦme offre une 
efficacité, une précision et une sécurité inégalées, grġce à 
des sȪstŦmes de protection intégrés pour le moteur et à la 
prévention des erreurs, le rendant idéal pour les 
professionnels confrontés à des projets complexes. 
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Ǚ ͜0mm ή2.͓͜’ΰ Barre porte-outils 

Alésage interne Ǚ ͜2mm - ͜00mm ή2.44’ - 2͓.͜5’ΰ 

Rechargement de soudure interne Ǚ ͓2mm - ͜00mm ή1.2͢’ - 2͓.͜5’ΰ 

Rechargement de soudure externe Ǚ 22mm - ͜00mm ή0.͢͢’ - 2͓.͜5’ΰ 

Perçage Ǚ 10mm - 45mm ή0.͓9’ - 1.͟͟’ΰ 

Taraudage Ǚ 10mm - 45mm ή0.͓9’ - 1.͟͟’ΰ 

Surfaçage Ǚ Optional avec Hx ήxit de Surfaçageΰ 

Tournage extérieur Ǚ Optional avec xTE ήxit de Tournageΰ 
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'8$L 6<67(0 %reYeté: Deux modules pour des opérations indépendantes. 
0oteur plus puissant: a L�M͜00Ā est équipée d’un moteur puissant de 2͓00 û 
avec 4 vitesses, également disponible en version 110 ú et en version hȪdraulique. 
'ouEle Potorisation: Contrǀle total de la rotation et de lύavancement. 
Protection du Poteur �00P6�: MAUCOTOOLS Motor Protection SȪstem ήMMPSΰ. 
6\stªPe Podulaire: Compatible avec tous les ƚits optionnels pour réduire et 
augmenter les diamŦtres d’usinage, allant de 22 mm jusqu’à 1200 mm. 
,nYestissePent intelliJent: Pas besoin d’acheter une nouvelle machine. 
�conoPie de tePps et d’arJent: Configuration simple, ƚit de centrage rapide 
avec sȪstŦme magnétique. 
5oEuste et précis: Porte-outils de °1͜ mm, barres porte-outils connectables 
ή°20, °40 mm et °͜0 mmΰ. 
6écurité: MAUCOTOOLS Error Detection SȪstem ήMeDSΰ et MMPS. 
)onctions aYancées: ºotation et avancement sȪnchronisées, course 
longitudinale illimitée, avance rapide électrique, arrêt automatique en fin de 
course. 

0odule d
aYancePent '8$L 6<67(0 0odule de 5otation '8$L 6<67(0 
�oteur sans Ňalais OUI 

Phases 1 

TȪpe de moteur DC 

Puissance 125û 

úitesse 0-͓00 ºPM 

SȪstŦme dύaȣancement /lectromécanique ήautomatique et manuelΰ 

�e&S OUI 

��PS OUI 

͐ tȪpes de moteurs /lectriǢue ĵ ͖ ȣitesses QȪdrauliǢue 

úitesse Speed I: ͓0-90 ºPM 
Speed II: 50-140 ºPM 

Speed III: 1͓0-400 ºPM 
Speed Iú: 210-͓͜0 ºPM 

Min. 9 ºPM 
Max. 42͓ ºPM 

Puissance 2͓00û - 220ú-2͓0ú 
ή110ú Disponibleΰ 5.5ƚû 

LRFDOLW½ 6HUUDPRQGD _ =�I� _ ����� _ MDUFHOOLQDUD  �&=�   _ 
IWDO\  ��� ���� ������ _ PDXFRWRROV#PDXFRWRROV�FRP 

0$8&2722L6 6.5.L 

$L�6(86(6 P257$7,9(6 � L%0 '8$L 6<67(0 6(5,(6 

2͓5mm 2͓0mm 

͓͟0mm 9͢0mm 
͓͢0m

m

4͟5m
m

 



$&&(662,5(6 ,1&L86

L%0�00; '8$L 6<67(0 

LRFDOLW½ 6HUUDPRQGD _ =�I� _ ����� _ MDUFHOOLQDUD  �&=�   _ 
IWDO\  ��� ���� ������ _ PDXFRWRROV#PDXFRWRROV�FRP 

0$8&2722L6 6.5.L 

$L�6(86(6 P257$7,9(6 � L%0 '8$L 6<67(0 6(5,(6 

x� 
FRG� 

57�0 
x� 

FRG� 

$9 �0
x� 

FRG� 

&$9 
x� 

FRG� 

&$9� 
x� 

FRG� 

&3� 
x2

FRG� 

%��*; 
x� 

FRG� 

(&0 

x� 
FRG� 

$3��0 
6XSSRUW 3RXU LH
MRGXOH 
D
DYDQFHPHQW

x� 
FRG� 
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6XSSRUW 
8QLYHUVHOV

x� 
FRG� 

&�0; 
&OH 6SHFLDOH 
3RXU 6XSSRUW 
8QLYHUVHO
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FRG� 

63�6��0 
EWULHUV L ��PP
�����p� DYHF
EQWUHWRLVH ��PP

x�� 
FRG� 

66�00 
EWULHUV 3RXU
6XSSRUW 
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�����p�

x� 
FRG� 

&0�;
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MRUVH 3RXU LH
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66��0 
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FRG� 
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x�� 
FRG� 

66��0 
EWULHUV 3RXU
6XSSRUW 
L ���PP �����p�

x�0 
FRG� 

P0�
3ODTXHWWHV 3RXU
3RUWH�2XWLO

x�0 
FRG� 

P��$ 
9LV TRU[ 3RXU
3RUWH�2XWLOV

x� 
FRG� 

P&�� 
&OH TRU[ 3RXU 
3RUWH�2XWLOV

x� 
FRG� 

63�6�0;
LRJHPHQW
3RUWH�2XWLOV 3RXU
L%M���;

x� 
FRG� 

63�)�0 
%ULGH 3RXU 
6XSSRUW -XVTX
D 
Õ��PP �����p�

x� 
FRG� 

&1�00; 
.LW DH &HQWUDJH GH
Õ��PP �����p� ½
Õ���PP ������p�

x� 
FRG� 

P��L�0�0�
3RUWH�2XWLO Õ��PP
�����p� L ��PP
�����p�

x� 
FRG� 

P��L�00�0�
3RUWH�2XWLO Õ��PP
�����p� L ���PP
�����p�

x� 
FRG� 

&3�0; 
&RPSDUDWHXU DYHF
6XSSRUW MDJQÆWLTXH

x� 
FRG� 

P��' 
3RUWH�2XWLO Õ��PP
�����p� L ���PP
�����p�

x� 
FRG� 

P��5�$ 
5DOORQJH 
3RUWH�2XWLOV 
L ��PP �����p�

x� 
FRG� 

P��5�% 
5DOORQJH 
3RUWH�2XWLOV 
L ���PP �����p

x� 
FRG� 

P��5�& 
5DOORQJH 
3RUWH�2XWLOV 
���PP �����p�

x� 
FRG� 

P��5�L 
5DOORQJH 
3RUWH�2XWLOV 
L ���PP �����p�

x� 
FRG� 

&P6�00 
&RQWUHSRLGV 3RXU
AOHVDJH

x� 
FRG� 

0&6�0 
MLFURVSDQG M
XVTX
½ Õ���PP
������p�

x� 
FRG� 

5%�0 
5HGXFWLRQ EXVKLQJV 
IRU :HOGLQJ TRUFK 

x� 
FRG� 

7�� 
AUEUH TRUFKH 
THOHVFRSLTXH 
L ����PP
DYHF F¿EOH E85

x� 
FRG� 

5��$6 
-RLQW AUWLFXOH 3RXU
AUEUH TRUFKH

x� 
FRG� 

5�� 
TRUFKH 3RXU 
6RXGDJH IQWHUQH

x3 
FRG� 

*0�& 
%XVH *XLGH�)LO
&RXUWH Õ���PP
������p�

x3 
FRG� 

*0�L 
%XVH *XLGH�)LO
LRQJH Õ���PP
������p�

x3 
FRG� 

*�0L 
%XVH *XLGH�)LO
LRQJH Õ���PP
������p�

x� 
FRG� 

*��L 
DLIIXVHXU 
*D] LRQJ

x3 
FRG� 

*�0& 
%XVH *XLGH�)LO
&RXUWH Õ���PP
������p�

x� 
FRG� 

*��& 
DLIIXVHXU 
*D]
&RXUW

x� 
FRG� 

&�� 
.LW &RPSOHW &OHV 
DH 6HUYLFH

x� 
FRG� 

&,� 
&DLVVH EQ MHWDO 
�EPEDOODJH�

x� 
FRG� 

5��P�0 
5DOORQJH TRUFKH
L ��PP �����p�

x� 
FRG� 

5��P�0 
5DOORQJH TRUFKH
L ��PP �����p�

x� 
FRG� 

5��P6 
TRUFKH 3RXU 
6RXGDJH H[WHUQH 
L ���PP ������p�

x2
FRG� 

5��P�00 
5DOORQJH TRUFKH
L ���PP �����p�
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SRXU &ÑQH 
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x� 
FRG� 

*5�; 
&URFKHW GH 
5ÆJODJH GH OD 
3URIRQGHXU GH 
&RXSH


